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iIsCAN USB

Einen schnellen Zugriff auf ein CAN/CANopen Netzwerk mit der uni-
versell einsetzbaren USB-Anschaltung gewahrt isCAN USB. Der isCAN
USB unterstitzt standardmaBig die CAN-Spezifikation 2.0A (11-Bit ID)
und 2.0B (29-Bit ID) und wird Uber den 9-poligen SUB-D-Stecker nach
CiA-Normierung DS-102 angeschlossen.

Neben der API wird die standardisierte RP1210-Schnittstelle unterstitzt,
mit der sich zusatzlich das J1939-Protokoll nutzen lasst. LEDs zeigen den
jeweiligen Betriebszustand an. Die galvanisch getrennte Ankopplung
kann Baudraten bis zu 1 MBit/s realisieren.



Technische Details

CE-Zertifizierung
Interface
Controller
Identifier-Lange
Ubertragungsrate

Treibersoftware

Verfiighare Software

isCAN USB
USB
CY7C68014A, Asic SJA1000
11/29 Bit
10 kbit/s — 1 Mbit/s (CAN)
Windows XP, Vista, Windows 7, 8, 10 und 11
isSCAN/CANopen Comm DTM,
isCAN/CANopen server (OPC),
RP1210 Treiber-DIl mit J1939-Protokoll und 1S015765-2 Protokoll
SAE J2534-1 Treiber-DIl (Passthru API)
Treiber-Schnittstelle mit Programmierbeispielen im C/C++ und C# Quellcode

Lieferumfang

CAN-USB-Gerat ,,isCAN USB”, Treiber-, Konfigurations- und Testsoftware sowie eine Dokumentation in deutsch und englisch auf CD.



Installation und Inbetriebnahme

Installation der Treibersoftware

Die Treibersoftware muss vor dem Anschluss des Gerates installiert werden.
Sonst kann das Betriebssystem die zum Interface gehoérigen Treiber nicht finden.

DasTreibersoftwarepaket des isCAN Multidriver enthalt eine Dynamic Link Library (DLL), welche den Zugriff auf die Hardware unter Windows
XP, Vista und Windows 7, 8, 10 und 11 erméglicht. Die genannten Betriebssysteme werden durch diese Treiber-DLL automatisch erkannt, es
existiert also nur eine DLL fur alle unterstitzten Betriebssysteme.

Die Konfiguration einer Anschaltung geschieht mit Hilfe des Konfigurationsprogramms isCAN Driver Configurator, das in den Thorsis Ordner
des Startmenus eingetragen wird.

So wird die Installation durchgefiihrt:
Melden Sie sich als Administrator an.
Legen Sie die Installations-CD ein.
Mit einer Autoroutine startet die Installation der Software, folgen Sie den Anweisungen.
Sollte Autorun bei ihnen deaktiviert sein, fihren Sie die Setup.exe auf der Installations-CD aus.
Die Installation erfolgt im Standardprogrammverzeichnis des Zielcomputers unter C:\Programme\Thorsis\isCAN Multidriver\



Installation der Hardware

Die Anschaltung kann Uber seinen Sub-D-Stecker direkt an das
CAN/CANopen-Netz gekoppelt werden.

Mit dem integrierten USB-Kabel verbinden Sie das Gerat mit
einem PC/Notebook.

| |
m
Am Gerat befinden sich zwei Leuchtdioden, die den jeweiligen
Betriebszustand anzeigen.
é

Die griine LED zeigt die Stromversorgung an.

Sie leuchtet mit Beginn der Initialisierung der Software.

Engineering station

Die rote LED blinkt bei einem Fehler dreimal kurz auf.

Anschlussbelegung

Die Signale werden auf Pin2 und Pin7 des D-Sub Steckers gefuhrt.

2 — CAN low
3 — Ground

®000 7— CAN high




Konfiguration und Inbetriebnahme

Zur Vereinfachung der Hardware-Konfiguration steht der isCAN
Driver Configurator zur Verfigung. Mit Hilfe dieser Oberflache
kann ein CAN-Interface einfach zu einer bestehenden Konfigu-
ration hinzugeftigt und ihre Ressourcen festgelegt werden. Das
Konfigurationsprogramm Uberpruft dabei gleichzeitig die Verfug-
barkeit der Ressourcen.

Jedem Gerat ist eine bestimmte Nummer zugeordnet, Uber die
die Software es spater ansprechen kann. Durch die Méglichkeit,
Leer-Gerate einzufligen, kénnen die Gerate auf beliebige Gerate-
nummern gelegt werden, die damit nicht fortlaufend nummeriert
sein mussen.

Wahrend der Arbeit mit dem isCAN Driver Configurator werden
die Treiber angehalten. Deshalb sollten vor dem Start des Konfi-
gurators samtliche Programme, die auf die Hardware zugreifen,
beendet werden.



Gerat hinzufiigen

Druicken Sie auf den Button und wahlen den hinzu-
zufiigenden Geratetyp aus und bestatigen Sie mit OK. Geben Sie
dann alle Spezifikationen ein.

Jedes isCAN USB Gerat wird Uber eine Seriennummer identifiziert.

Damit wird sichergestellt, dass Softwareprogramme immer mit
der richtigen Hardware kommunizieren, selbst wenn mehrere
isCAN USB Gerate gleichzeitig am PC angeschlossen sein sollten.
Die Seriennummer befindet sich auf einem Label auf der Unter-
seite des Gerates. Tragen Sie diese Seriennummer in das Konfigu-
rationsprogramm ein und bestatigen Sie ihre Einstellungen mit
OK. Das Konfigurationsprogramm kann die Seriennummer auch
automatisch bestimmen, dazu lasst man das Programm nach allen
isCAN USB Geraten suchen, die gerade am PC angeschlossen sind.
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Leer-Slot hinzufiigen

Dieses Gerat verfugt Uber keine Ressourcen. Es dient lediglich als
Platzhalter fur die Nummerierung der Gerate.

Mochten Sie beispielsweise einem Gerat die Nummer 3 zuweisen
und es gibt kein Gerat mit der Nummer 2, so fligen Sie einfach
hinter dem Gerat 1 einen Leer-Slot hinzu.

1



Entfernen des Geriats

Markieren Sie das zu entfernende Geréat und driicken Sie auf den Button

Testapplikation: isCAN Test

Die Funktion der isCAN-Anschaltung, die mit dem isCAN Driver Configurator eingetragen worden ist,
kann mit Hilfe der im Lieferumfang enthaltenen Testapplikation isCAN Test Gberpruft werden.
Das Testtool installiert sich im Thorsis Ordner des Startmens.

Folgende Funktionalitdaten stehen zur Verfiigung:
Konfigurierte Adapter (isCAN USB, isCAN PCIl) auswahlen
Baudrate einstellen
Messages schicken
Empfangene Messages anzeigen
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isPlorer

Fur Nutzer von CANopen-Geraten beinhaltet die Treibersoftware ein Konfigurationswerkzeug ,isPlorer.
Diese Software ermoglicht einfache Aufgaben der Inbetriebnahme der CANopen Feldgeréte, wie z.B. das Lesen und Schreiben
von Parametern, das Einstellen von Node-ID und Bitrate oder das Zurlcksetzen von Parametern auf Werkseinstellung.

Bevor die Software gestartet wird, sollte man das isCAN USB-Ge-
rat an den PC anschliessen. Nach dem anschlieBenden Start des
isPlorer erscheint das Gerat links in einer Baumansicht zusammen
mit dem zum Gerat gehérenden CAN-Anschluss. Durch Doppel-
klick oder Auswahl des MenUpunktes , Initialisiere...” aus dem
Kontextmen( wird das Gerat initialisiert.

Nach der Initialisierung der Hardware zeigt der isPlorer eine Liste
aller angeschlossenen CANopen-Geréte an. Uber das Kontext-
menu lassen sich verschiedene Funktionen zur Konfiguration der
Gerate aufrufen, z.B.:

Setzen der Node-ID oder der Bitrate per LSS

(sofern vom CANopen-Gerat unterstiitzt)

Setzen des NMT-Zustands

Lesen von Objekten Gber das SDO-Protokoll
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Sofern eine EDS-Datei fur das jeweilige CANopen-Gerat Der Nutzer kann auch alle Kommunikationsparameter wie COB-IDs,

verflugbar ist, kann der Nutzer auf alle Parameter des Nodeguarding, Heartbeat oder das PDO-Mapping einstellen.
Objektverzeichnisses zugreifen.

Node-1D 14: LTM1 x
Mode-ID 14: LTM1 w ErarConral| 500 PDO | svic |
; o Receive PDO O I irvalid A
object dictionary A object pe: |V.~’-‘-.Fi H:E::: FOO 1 Mapping...

- MandatoryObjects

& OptionalObjects indez: (2005 Receive FOD 3 o0 o [owoeE [~ 29-hitID

= ManufacturerObjects Tranzmit PDO 0

Receive PDO 2 [~ RTF allowed

i . Tranzmit PO 1 o n
-- Arza of identification L 3 U Transmit PDO 2 transmission type. | Rl el
[ Area of statistic, totals access ype: 1w Transmit PDO 3 SVYNE ouclss: [T
: B weles:
B Area of faults histary
[ Area 2 of faults histony data type: |UN5|GNED1E Irhibit time: ’07 % 100ps
B Area of rotitaring .
: f Ewent timer: |0
=1~ Area far configuration default value: |2I:|Ij vent Hmer me
Iargest.Sub-Index sgpporled e |2EID 500 Abart
- Operating mode regizter
- hokor transition meout miax value: |EEDDD Apply | Cloze |
- LTMA inputs setting
- Th awerload setting reqister 200
Llh tovnfrloadffatlilll::meﬁultd ™ show hex .
- Motor temp fault thresho wiis PDO Mapping - Transmit PDO D x
B [ otor bemp warning thi
- Matar terp fault threzhold "C . .
- Matar terp warning threshold °C W' use EDS information
- Rapid cycle lockout timeout i Close i Object Length
1 Area of manitoring - Syztem status register 1 16
2 Area of maonitoring - Syztem status register 2 16
3 Area of maonitoring - Logic inputs status 16
4 Area of manitoring - Logic outputs status 16
Add.. Edit.. Delete Cancel




isCAN Server

Optional ist ein OPC-Server fur das isCAN USB verflgbar, mit welchem die Daten des CAN-Busses in eine externe Software eingebunden werden
kénnen. Dieser OPC-Server kann sowohl auf die Daten eines CANopen-Gerates (mittels SDO Protokoll) zugreifen, als auch einzelne CAN-Nachrichten
entsprechend ihrer Message-ID den angelegten OPC-ltems zuordnen. Fur eine Zuordnung steht ein Konfigurator zur Verfligung, in dem der Nutzer
alle OPC-Items beliebig definieren kann.

Far die Definition von CANopen-Parametern konfiguriert der
Benutzer den Index und den Subindex sowie den Datentyp.
Fur die Konfiguration von PDOs oder Basis-CAN-Nachrichten
muss der Nutzer die CAN-MessagelD anstelle von Index und
Subindex konfigurieren.
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